
機構系の設計製作 

プーリーとモータを歯付きベルトで固定してタイヤを動かしている 

後ろをキャスターにすることで機動性を確保した 

左右のモータにスイッチを付けることでハンドルを付けずに操作が可能 

モータはL字金具を用いて本体に固定している 

歯付きベルトをしっかりと張らないと左右のタイ
ヤの抵抗が変わってしまうので注意して固定した 

タイヤのサイズが小さいためプーリの大きさにも
限界があり減速比を稼ぐことに苦労した 
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